Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung

07.2015 MI EVEO107 A-(de)

SRI990 Analoger Stellungsregler
SRI990-T Elektronischer Stellungsumformer

Der analoge Stellungsregler SRI990 mit 4 ... 20 mA-Eingang dient zur Ansteuerung pneumatischer Stellantriebe. Die
Einstellungen werden auf einfache Weise durch Schalter und Potentiometer vorgenommen. Durch den modularen

Aufbau dieser Geréateserie besteht die Mdglichkeit, durch einfachen Austausch der Elektronik auf einen “intelligenten

Stellungsregler umzurusten. In der Version “Elektrischer Stellungsumformer” SRI990-T enthalt das Geréat die Option
Stellungsriickmeldung, jedoch keinen Regler und keine pneumatischen Komponenten. Die Stellung des Antriebes
wird als 4 ... 20 mA- Signal ausgegeben.

MERKMALE
* Konfiguration tber Schalter und Potentiometer .
* Birde 300 Q .

Geringer Eigenluftverbrauch
Hubbereich 8 bis 260 mm
Drehwinkelbereich bis 95 °

Zuluftdruck bis 6 bar (90 psig)
mit Spool Valve bis zu 7 bar (105 psig)

Einfachwirkend oder doppeltwirkend
Mechanischer Stellungsanzeiger

Anbau an Hubantriebe direkt oder nach
IEC 534 Teil 6 (NAMUR)

Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845

Schutzart IP 65 (IP 66 auf Anfrage) und NEMA 4X

Explosionsschutz:
I12 G EExia lIC T6 nach ATEX
oder “Intrinsic safety” nach CU TR

Zusatzausstattungen (kompatibel zu SRD991):

Integrierte induktive Grenzwertgeber, unabhéngig
von der Geréateelektronik

Weiteres Zubehor wie z.B.:

Manometeranbau flur Zuluft und Ausgange
Leistungsverstarker

Der SRI990 kann zu einen SRD991 aufgerustet
werden durch Austausch der elektronischen

™ Foxboro.

Reparatur- und Wartungsarbeiten missen von fachkundigem Personal ausgeflihrt werden! by Schneider Electric
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SRI990

1 FUNKTIONSWEISE

1.1 Allgemeines

Der analoge Stellungsregler SRI990 7 und der Stellantrieb
2 bilden einen Regelkreis mit der FihrungsgréBe w (vom
Hauptregler oder Leitsystem), dem Stelldruck y und der
Stellung x des Stellantriebes vom Ventil 3 .

Der Stellungsregler kann sowohl an Hubantriebe als auch
an Schwenkantriebe angebaut werden.

An Stellantrieben mit Federrtickstellung wird ein einfachwir-
kender, an Antrieben ohne Federrickstellung ein doppelt-
wirkender Stellungsregler eingesetzt.

Die Einstellung erfolgt tiber Schalter und Potentiometer.

1.2 Blockschaltbild
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1.3 Funktionsbeschreibung

Vom am Eingang w liegenden Stromsignal 4 ... 20 mA wird
die Versorgung fur die Elektronik abgeleitet.

Der Stromwert wird gemessen und in der Eingangsstufe 9
mit den Schaltern S4 - S7 dem gewUlnschten Eingangs-
bereich (Wirkrichtung oder Split range) angepasst . Im Zeit-
glied 70 wird das Signal mit einer einstellbaren Zeitkon-
stante versehen, die mit Potentiometer P5 einstellbar ist.

Das resultierende interne Signal wird der analogen Regel-
stufe 11 zugefuhrt, deren Verstarkung durch das Potentio-
meter P4 einstellbar ist. Der Ausgang der Regelstufe treibt
den elekiro-pneumatischen Wandler (IP-Modul 12), der
Uber den Vorverstarker 13 den pneumatischen einfach -
oder doppeltwirkenden Leistungsverstarker 14 ansteuert.
Dessen Ausgang ist der Stelldruck y1 (bzw. y1 und y2) zum
Stellantrieb. Die pneumatischen Verstarker werden mit der
Zuluft Ps (1,4 ... 6 bar) versorgt.

Die Stellung x des Stellantriebs wird Giber das Leitplastik-
potentiometer 15 gemessen. Der gewlinschte Drehsinn
wird in 17 Uber die Schalter S1 und S2 eingestellt. Durch
das Potentiometer P2 wird die Messspanne dem Hub- /
Drehwinkelbereich angepaBt, wahrend in 19 durch das Po-
tentiometer P3 der Messanfang eingestellt wird. Das Poten-
tiometer P1 sorgt in Verbindung mit Schalter S3 fiir einen
internen Nullabgleich 18 , der beim Hersteller vorgenom-
men wurde (Service-Funktion). Das so angepaBte Ruck-
fihrungssignal wird der Regelstufe 11 zugeflhrt.

Mit dem Schalter S8 wird dem IP-Modul der maximale Trei-
berstrom aufgeschaltet, womit die Funktion der Pneumatik
Uberpruft werden kann.

Unabhangig von der Elektronik wird die Stellung x Uber ei-
nen mechanischen Drehanzeiger 16 angezeigt.

Die Option “Grenzwertgeber’ 22 gestattet unabhangig von
der Stellungsregler-Elektronik die Meldung von zwei Grenz-
werten.
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1.4 Sicherheitsbestimmungen

Unfallverhitung

Dieses Gerét entspricht den Durchfuhrungsanweisungen
zur Unfallverhiitungsvorschrift Kraftbetriebene Arbeits-
mittel (VBG 5) vom 1. Oktober 1985.

Bei Option ‘Grenzwertgeber’ die Steuerfahnen im Betrieb
nicht bertihren, Verletzungsgefahr!

Elektrische Sicherheit

Dieses Gerét erfillt die Bedingungen nach EN 61010-1
(bzw. IEC 1010-1), Schutzklasse lll, Uberspannungskate-
gorie |

Arbeiten an elektrischen Teilen durfen nur von einer Fach-
kraft vorgenommen werden, falls dabei irgendwelche
Spannungsquellen am Gerat angeschlossen sind.

Das Gerat ist entsprechend seiner Bestimmung zu verwen-
den und nach seinem Anschlussplan (Seiten 17 und 27)
anzuschlieBen. Dabei sind die 6rtlich gultigen nationalen
Errichtungsbestimmungen fir elektrische Anlagen zu
beachten, z. B. in der Bundesrepublik Deutschland DIN
VDE 0100 bzw. DIN VDE 0800. Das Geréat enthalt keine
eingebauten Sicherungen.

Das Gerat darf nur an Schutzkleinspannung SELV oder
SELV-E betrieben werden.

Im Gerat getroffene SchutzmaBnahmen kénnen unwirksam
werden, wenn es nicht entsprechend der Inbetriebnahme-
und Wartungsanleitung betrieben wird.

Die Begrenzung des Stromkreises zum Brandschutz sind
gemaB EN 61010-1, Anhang F (bzw. IEC 1010-1) anlagen-
seitig sicherzustellen.

Explosionsschutz
(Nur bei entsprechender Bestellung)

Technische Daten zum Explosionsschutz siehe Typenblatt
PSS EVE0107 A.

Far Anlagen in Verbindung mit explosionsgeféhrdeten Be-
reichen sind die dafiir gliltigen nationalen Vorschriften und
Errichtungsbestimmungen zu beachten, z. B. in der
Bundesrepublik Deutschland ElexV und DIN VDE 0165.

Achtung: i
Bei Instandsetzung oder Anderung von explosionsgeschtzten
Geraten sind die nationalen Bestimmungen zu beachten.

Bei Instandsetzungen und Reparaturen durfen nur Original-
Ersatzteile verwendet werden.

Far die Bundesrepublik Deutschland gilt:

Instandsetzungen oder /"\nderungen, die Teile betreffen, von
denen der Explosionsschutz abhangt, missen entweder
vom Hersteller durchgefiihrt werden, oder sie miissen von
einem hierflr anerkannten Sachverstandigen gepruft und
durch sein Prifzeichen oder eine Bescheinigung bestatigt
werden.

EMV und CE
Hinweise zur Elektromagnetischen Vertraglichkeit EMV und
zur CE-Kennzeichnung siehe Typenblatt PSS EVE0107 A.

Um den EMV-Schutz sicherzustellen, muss die Elektronik
mit dem Gehéause fest verschraubt sein.
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2 IDENTIFIKATION

A Typenschild
B Zusatzschild bei Optionen
C Aufgedruckte Funktionsbeschreibung

Typenschild A (Beispiel) Typenschild A (Beispiel)
Ohne Ex-Schutz Mit Ex-Schutz nach ATEX, Ziindschutzart EEx ia

REV. REV.
ECKARDT SAS ECKARDT SAS
ZUSATZLICHE EIN- | AUSGANGE ZUSATZLICHE EIN- / AUSGANGE
[ SRI990-BIQS72ZZ | s ADDITIONAL INPUTS / OUTPUTS [ SRI990-BIQS7EAA » ADDITIONAL INPUTS / OUTPUTS
£ E]
3 3
e[ 8/@0@5729 ) e[ B/ ees5729 )
8| STELL. UMFORMER 2|
ZULUFT / SUPPLY : max. bar/psi 3| POS. TRANSMITTER : i 8| STELL. UMFORMER
psi 8 ZULUFT/SUPPLY : max.[ 6 790 ] bar/psi 8| STCLUTEORMER
[XJEINFACH/ SINGLE ] DOPPELT/ DOUBLE P [XIEINFACH / SINGLE  [[] DOPPELT / DOUBLE
<|
EINGANG / INPUT  4...20mA 2 STELLUMF EINGANG / INPUT  4...20mA ?
2 POS.XMTR H STELLUMF
ki KLEMME ki POS.XMTR
TERMINAL [o02) KLEMME
B B TERMINAL
8 N 2 PTB 02 ATEX 2206 TYPE Al 636 8
Tu -40°C ... +80°C g 112G EEx iafib IB/IC T4/T6 g
E £
8 uop=1z.32v Ui 5Py G Ly Tugn Tupo C
=] @) siehe Betriebsanleitung/see Instruction Manual = @

SRI990 [ Geratespezifikation, Model Code ]
SER.No [ Seriennummer ]
ECEP [ Nummer bei Sonderausfihrung ]

Zusatzschild B bei Option “mit Grenzwertgeber” (Beispiel)

ZUSATZLICHE EIN-/ AUSGANGE
ADDITIONAL INPUTS / OUTPUTS
ENTREES / SORTIES ADDITIONELLES

Messstellenschild (Beispiel) ModelCodor xxx U xx
Direkt angebracht oder angehangt GRENZWERTGEBER

(INDUKTIVE KONTAKTE)
LIMIT SWITCH
‘ (INDUCTIVE CONTACTS)

VALEURS LIMITES
(CAPTEURS INDUCTIFS)

SICHERHEITS-
AUSFUHRUNG
SECURITY-VERSION
VERSION SECURITE
Ls1 Ls2
VL1 VL2
41 a2 51 52

XXX 09/16

556729108 (2)
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3 AUFBAU

11 26 22

1a Adapter 1/2"-14NPT (siehe Zubehdr)
1b Kabelverschraubung
2 \Verschlussschraube, auswechselbar gegen Pos. 1
3 Schraubklemmen 11+, 12— flr Eingang (w)
|- zur Strommessung (siehe auch Pos. 23)

4 Erdungsanschluss
5 Einschraubloch G 1/4 fur Ausgang | (y1)
6 Einschraubloch G 1/4 flr Zuluft (s)
7 Einschraubloch G 1/4 fir Ausgang Il (y2)
8 Direktanschlussbohrung fur Ausgang | (y1)
9 Anlenkwelle
10 Befestigungsleiste flr Anbau an Hubantriebe

11
12
19
20
21

22
23

26

28

Befestigungssockel fur Anbau an Schwenkantriebe
Stellungsanzeiger

Anlenkwelle fiir Grenzwertgeber

Gehausedeckel mit Sichtfenster fur 12
Abluftéffnung mit Pilz-Ruckschlagventil, staub- und
wassergeschitzt

Typenschild

Steckbuchsen fiir Strommessung, & 2 mm
(seitlich in Klemmen integriert)

Pfeil zeigt bei Anlenkwinkel 0° auf Flachstelle der
Aufnehmerachse

Hoher Deckel fiir Grenzwertgeber
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Beim Anbau den korrekten Sitz der O-Ringe prifen und Zu-
. " behér mit den beiden M8-Schrauben festschrauben. Nicht
3.1 Pneumatik-Zubehor benutzte Ausgénge sind mit Plastikstopfen verschlossen.

3 v2) Code LEXG -L (-K fiir G1/4)
1/4-18NPT Anschlussleiste mit Gewinden

Code LEXG -M3
Sandwich-Anschlussleiste mit

1/4-18 NPT 3 Manometern, zum Zusam-
menbau mit Leistungsver- | &
starker LEXG-Gx oder VBS201 ¢ LxBxH=
‘ < 102 x 70 x 102 mm
L
B
H OO 121 x39x 81 mm
©© 111x39x 81 mm
& 100 x 30 x 45 mm
(LxBxH)
y1
G1/8*
1/4-18 NPT Code LEXG -G (-G1 fiir G1/4)
Leistungsverstarker fir doppelt-
wirkenden Stellungsregler
2x Code LEXG -J (-J1 fiir G1/4)

1/4-18 NPT Anschlussleiste flr einfach-
wirkenden Stellungsregler
mit Manometer fir Zuluft s
und Ausgang y

Code LEXG -M (-M1 fiir G1/4)
Anschlussleiste fir doppelt-
wirkenden Stellungsregler

mit Manometer fur Zuluft s

und Ausgange y1 und y2

Code LEXG -N (-N1 fiir G1/4)
wie -M, -M1, jedoch ohne Manometer

* Nicht besttickte Gewinde flir Manometer sind mit
Verschlussschraube 425 024 013 dicht verschlossen
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4 MONTAGE AN HUBANTRIEBE

4.1 Montageart Anbau nach NAMUR

- linksseitiger Anbau -
Méglich an allen Antrieben mit Pfeiler- oder Gusslaterne
gemaB NAMUR (DIN IEC 534-6).
Einbaulage des Stellungsreglers: Pneumatische Anschlus-
se linksseitig, elektrische Anschlisse rechtsseitig und
unten.

Der Stellungsregler wird linksseitig an den Antrieb ange-
baut mit Montagewinkel und Anlenkhebel fur Anbau nach
NAMUR:

fir Gusslaterne mit Anbausatz EBZG -H,

fur Pfeilerlaterne mit Anbausatz EBZG -K.

Benutzt werden die seitlichen Ausgénge | bzw. l und Il
(siehe Seite 6). Der riickseitige Ausgang | ist mit Verschluss-
schraube 522 588 013 dicht zu verschlieBen.

Pneumatische Anschlisse: Zum Abdichten kein Teflon-
band verwenden; die feinen Fasern kdnnten die Funktion
des SRI990 beeintréchtigen. Die Gewinde sind mit Loctite®
243 abzudichten?).

Kabelverschraubungen fiir den elektrischen Anschluss kén-
nen seitlich oder unten angebracht werden. Nicht benutzte
Einschraublécher sind mit Verschlussschrauben zu ver-
schlieBen.

Falls der Gehausedeckel eine Entliftungséffnung hat, so ist

zu beachten, dass diese Entliftungséffnung nach unten

gerichtet ist.

4.1.1 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler
Die Anlenkwelle 9 wird so eingestellt, dass die Flachstelle
zum Pfeil 26 am Gehause zeigt (siehe Detailzeichnung auf
S. 13). Der Anlenkhebel A wird mit Federscheibe und Mut-
ter M8 gemaB Abbildung an der Anlenkwelle befestigt.

—_—_ e S &>

4.1.2 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Am Kupplungsstlick an der Antriebsspindel wird der
Anlenkbolzen eingeschraubt (siehe Abb. Seite 9) und mit
Kontermuttern gesichert. Es wird ein Anlenkbolzen
verwendet, der in der Lange verstellbar ist, um an
verschiedene Kupplungsstlicke anschrauben zu kénnen.

H S K

= \ [ |
| I J

e’

Er besteht aus einem Gewindestift S, der in das Kupp-
lungsstlick K geschraubt (mit Innensechskantschltissel
SW3) und mit Kontermutter M6 gesichert wird. Darauf wird
die Gewindehtiilse H geschraubt und mit Kontermutter M6
gesichert.

Der Montagewinkel wird seitlich an der Laterne befestigt: an
Gusslaternen mit einer Schraube M8 x 30, an Pfeiler-
laternen mit zwei Befestigungsblgeln und den dazugehd-
rigen Muttern.

U]

4.1.3 Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler wird mit zwei Federscheiben und zwei
Schrauben M6 x 80 am Montagewinkel befestigt.
Beim Anbau ist zu beachten, dass der Anlenkbolzen B in
den Schlitz des Anlenkhebels A eingreift, und dass dabei
die Ausgleichsfeder F am Anlenkbolzen anliegt.

B F A
/ / /
/ /

Abb.: Anlenkhebel

Um den Arbeitsbereich des SRI990 moglichst glinstig aus-
zunitzen, wird empfohlen, die Anordnung vor der Befesti-
gung folgendermaBen auszurichten: Bei Antriebstellung in
der Mitte des Hubbereiches soll der Anlenkhebel ungefahr
rechtwinkelig zur Antriebsspindel liegen und der Winkelbe-
reich des Anlenkhebels sollte zwischen —10° ... +10° und
—45° ... +45° liegen.

Den Stellungsregler am Montagewinkel durch die Wahl der
Befestigungsbohrung so montieren, dass der oben an-
gegebene Winkelbereich eingehalten wird.

Es wird empfohlen, die pneumatische Verrohrung und die
elektrische Verkabelung erst nach erfolgter Ausrichtung
vorzunehmen.

1) Nur auf das AuBengewinde auftragen.
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4.1.4 AnbaumaBe bei Anbau nach NAMUR - linksseitig —

|

N

Anbau an Gusslaterne
(mit Anbausatz
Code EBZG -H)

1 |

7

Anbau an Pfeilerlaterne
(mit Anbausatz

35...90
Code EBZG -K)

1.38...3.54

20..35
®.79 ... 1.38

2 Stlick @

0

“——U—Q—"

l r

Anlenkbolzen zur Befestigung an der Ventilspindel
18..30 19

7111875 25
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BN o
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mm ¢f} {% < £
in e o)
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Montagewinkel
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2.44 79 59
Anlenkhebel Code EBZG-A fiir 8..70 mm Hub
32 67
1.26 2.64
o[&
)
[E} Eﬁdi,
VA
Anlenkhebel Code EBZG-B fiir 60..120 mm Hub
83 67
3.27 2.64
oS

= — |
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4.2 Montageart Anbau nach NAMUR
- rechtsseitiger Anbau -

Rechtsseitig wird dann angebaut, wenn z.B. aus baulichen
Grinden ein linksseitiger Anbau nicht méglich ist.

Méglich an allen Antrieben mit Pfeiler- oder Gusslaterne
gemaB NAMUR (DIN IEC 534-6).

Einbaulage des Stellungsreglers: Pneumatische Anschlus-
se rechtsseitig, elekirische Anschlusse linksseitig.

|40

Der Stellungsregler wird rechtsseitig an den Antrieb ange-
baut mit Montagewinkel und Anlenkhebel fur Anbau nach
NAMUR:

flr Gusslaterne mit Anbausatz EBZG -H,

fur Pfeilerlaterne mit Anbausatz EBZG -K.

Benutzt werden die seitlichen Ausgange | bzw. | und Il
(siehe Seite 6). Der rlickseitige Ausgang | ist mit Verschluss-
schraube 522 588 013 dicht zu verschlieBen.

Pneumatische Anschllisse: Zum Abdichten kein Teflon-
band verwenden; die feinen Fasern kénnten die Funktion
des SRI990 beeintrachtigen. Die Gewinde sind mit Loctite®
243 abzudichten?).

Kabelverschraubungen fiir den elektrischen Anschluss soll-
ten seitlich angebracht werden.

Nicht benutzte Einschraublécher sind mit Verschluss-
schrauben zu verschlieBen.

Falls der Gehausedeckel eine Entluftungséffnung hat, so ist

zu beachten, dass diese Entliiftungséffnung nach unten
gerichtet ist.

4.2.1 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler
Die Anlenkwelle 9 wird so eingestellt, dass die Flachstelle
zum Pfeil 26 am Gehause zeigt (siehe Detailzeichnung auf
S. 13). Der Anlenkhebel A wird mit Federscheibe und Mut-
ter M8 gemaB Abbildung an der Anlenkwelle befestigt.

1)  Nur auf das AuBengewinde auftragen.

4.2.2 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Am Kupplungsttick an der Antriebsspindel wird der Anlenk-
bolzen eingeschraubt (siehe Abb. Seite 9) und mit Konter-
muttern gesichert. Es wird ein Anlenkbolzen verwendet, der
in der Lange verstellbar ist, um an verschiedene
Kupplungsstlicke anschrauben zu kénnen.

H S K

A) [ |
e’

Er besteht aus einem Gewindestift S, der in das Kupp-
lungsstick K geschraubt (mit Innensechskantschlissel
SW3) und mit Kontermutter M6 gesichert wird. Darauf wird
die Gewindehtilse H geschraubt und mit Kontermutter M6
gesichert.

Der Montagewinkel wird seitlich an der Laterne befestigt: an
Gusslaternen mit einer Schraube M8 x 30, an Pfeiler-
laternen mit zwei Befestigungsbuigeln und den dazugehé-
rigen Muttern.

'
U

4.2.3 Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler wird mit zwei Federscheiben und zwei
Schrauben M6 x 80 am Montagewinkel befestigt.

Beim Anbau ist zu beachten, dass der Anlenkbolzen B in
den Schlitz des Anlenkhebels A eingreift, und dass dabei
die Ausgleichsfeder F am Anlenkbolzen anliegt.

A
0 O

Abb.: Anlenkhebel F

Um den Arbeitsbereich des SRI990 méglichst gunstig aus-
zuniitzen, wird empfohlen, die Anordnung vor der Befesti-
gung folgendermaBen auszurichten: Bei Antriebstellung in
der Mitte des Hubbereiches soll der Anlenkhebel ungefahr
senkrecht zur Antriebsspindel liegen und der Winkelbe-
reich des Anlenkhebels sollte zwischen —10° ... +10° und
—45° ... +45° liegen.

Den Stellungsregler am Montagewinkel durch die Wahl der
Befestigungsbohrung so montieren, dass der oben an-
gegebene Winkelbereich eingehalten wird.

Es wird empfohlen, die pneumatische Verrohrung und die
elektrische Verkabelung erst nach erfolgter Ausrichtung
vorzunehmen.



11

MI EVEO107 A-(de) SRI990
424 AnbaumaBe bei Anbau nach NAMUR - rechtsseitig —
=) O
=)\
[o) {3 $ =
I =@ -
)%lf s () =
Z@IU o The L]
/ 3
*/ 5 mm
in

Anbau an Gusslaterne
(mit Anbausatz EBZG-H)

—
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4.3 Montageart Direktanbau

Der Stellungsregler kann an Stellantrieben mit entspre-
chend vorbereiteter Laterne (z.B. Antrieb PA-200, PA-350)
direkt angebaut werden.

Der Stellungsregler wird direkt an der Antriebslaterne be-
festigt und mit Anlenkhebel fir Direktanbau angelenkt (mit
Anbausatz EBZG -D).

Der riickseitige Ausgang | und die seitlichen Ausgéange |
und |l (siehe Seite 6) werden geman folgender Aufstellung
genutzt:

Antrieb einfachwirkend, Federkraft schlieBend:

Benutzt wird der rickseitige Ausgang | (Dichtschraube
in Bohrung D entfernen). Der seitliche Ausgang | ist mit
Verschlussschraube dicht zu verschlieBen.

Antrieb einfachwirkend, Federkraft 6ffnend:
Benutzt wird der seitliche Ausgang |. Der rlickseitige
Ausgang | ist mit Dichtschraube dicht zu verschlieBen.

Antrieb doppeltwirkend:

Benutzt werden der rlickseitige Ausgang | und der
seitliche Ausgang Il. Der seitliche Ausgang | ist mit Ver-
schlussschraube dicht zu verschlieBen.

Pneumatische Anschlisse: Zum Abdichten kein Teflon-
band verwenden; die feinen Fasern kdnnten die Funktion
des SRI990 beeintrachtigen. Die Gewinde sind mit Loctite®
243 abzudichten?).

Kabelverschraubungen fir den elektrischen Anschluss wer-
den seitlich angebracht. Nicht benutzte Einschraubldcher
sind mit Verschlussschrauben zu verschlieBen.

Falls der Gehausedeckel eine Entluftungséffnung hat, so ist

zu beachten, dass diese Entliftungséffnung nach unten
gerichtet ist.

1)  Nur auf das AuBengewinde auftragen.

4.3.1 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler
Die Anlenkwelle 9 wird so eingestellt, dass ihre Flachstelle
zum Pfeil 26 am Gehause zeigt (siehe Detailzeichnung auf
S. 13). Der Anlenkhebel A wird mit Hilfe einer Federscheibe
und einer Mutter M8 fest aufgeschraubt.

A M8 9

4.3.2 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Am Kupplungsstulick K an der Antriebsspindel wird der An-
lenkbolzen B links unten eingeschraubt und mit einer Kon-
termutter M6 gesichert.

4.3.3 Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler wird mit zwei Federscheiben und zwei
Schrauben M8 x 80 oben an der Laterne befestigt (siehe
Foto oben). Der rickseitige Ausgang | hat dann Kontakt
zur Luftfihrung R .

Achtung: Korrekte Lage des O-Ringes R an der Laterne
fir den rickseitigen Anschluss | beachten!

Beim Anbau ist zu beachten, dass der Anlenkbolzen B in
den Schlitz des Anlenkhebels A eingreift, und dass dabei
die Ausgleichsfeder F am Anlenkbolzen anliegt.

A R
\

Abb.: Anlenkhebel
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4.3.4 AnbaumanBe bei Direktanbau
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Anlenkhebel Code EBZG-A fiir 8..70 mm Hub
32 67
1.26 264
o83
)
[E‘} Edi,
L/A
Anlenkhebel FoxPak/FoxTop in Code EBZG-E
23 45
0.91 177
oS
hl
3 ¢ S |

Anlenkbolzen zur Befestigung an der Ventilspindel
19 28

BLENT B

M6

Detailzeichnung: Pfeil 26 am Gehause zeigt
auf die Flachstelle auf der Anlenkwelle g9

&

T T __IT

Anschluss an der Laterne bei Verwendung
der Direktanschlussbohrung fiir Ausgang | (y1)
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5 MONTAGE AN SCHWENKANTRIEBE
5.1 Montageart

Der Stellungsregler kann an Schwenkantriebe mit Verbin-
dungsstelle nach VDI/VDE 3845 angebaut werden.
Einbaulage des Stellungsreglers: Pneumatische Anschlisse
in Richtung der Antriebslangsachse wie Abb.

Achtung: Die Anlenkwelle 9 vom SRI hat keinen mecha-
nischen Anschlag, kann also “durchgedreht” werden. Der
zulassige Drehwinkelbereich liegt zwischen +50 und —50
Grad um den Pfeil am Gehéause, bezogen auf die Flach-
stelle der Anlenkwelle (siehe auch Detail Seite 13 unten).
Da ein Schwenkantrieb einen Drehwinkelbereich von etwa
90 Grad hat, muss der im folgenden beschriebene Anbau
sehr prazise durchgefuhrt werden.

Die Anlenkung erfolgt mit Kupplungssttick (im Anbausatz
EBZG -R enthalten).

Benutzt werden die seitlichen Ausgange | bzw. | und II.
Der ruckseitige Ausgang | ist werksseitig mit einer Ver-
schlussschraube SRS 522 588 013 dicht verschlossen.

Pneumatische Anschlisse: Zum Abdichten kein Teflon-
band verwenden; die feinen Fasern konnten die Funktion
des SRI990 beeintréchtigen. Die Gewinde sind mit Loctite®
243 abzudichten?).

Kabelverschraubungen fiir den elektrischen Anschluss kén-
nen beliebig angebracht werden. Unbenutzte Einschraub-
I6cher sind mit Verschlussschrauben zu verschlieBen.

Achtung: Um in dieser Einbaulage die Ansammlung von
Wasser zu vermeiden, ist auf die Dichtigkeit der Kabelver-
schraubungen besonders zu achten, und auf eine sténdige
Versorgung mit trockener Zuluft.

1) Nur auf das AuBengewinde auftragen.
2) Sicherheitsstellung: definierte Stellung bei Ausfall der elektr. Versorgung

5.1.1 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Das Ventil muss in Sicherheitsstellung 2 stehen, und die
Drehrichtung der Antriebswelle muss bekannt sein. Diese
Angaben sind absolut wichtig fur die ordnungsgemaBe
Funktion. Falls Unklarheit dartber besteht, kénnen die An-
gaben wie folgt Uberprdft werden :

Beim einfachwirkenden Antrieb schlieBt die Kraft der
eingebauten Federn. Drucklos steht der Antrieb in
Sicherheitsstellung. Durch manuelles Anlegen von
Druckluft kann beobachtet werden, ob sich die Antriebs-
welle rechts- oder linksherum dreht. Beim stromlosen
SRl ist y1=Null.

Beim doppeltwirkenden Antrieb ohne Federrlckstellung
sind beide Luftkammern prinzipiell gleichberechtigt.
Sicherheitsstellung kann “auf’ oder “zu” sein. Daher
muss von der Projektierung her die Angabe der Sicher-
heitsstellung ermittelt werden. Die Drehrichtung des
Antriebs kann dann durch manuelle Anlegen von Druck-
luft ermittelt werden. Beim stromlosen SRl ist y1=Null
und y2=Zuluft.

Der Gewindestift 2 wird in die Antriebswelle 7 geschraubt
zur spateren Zentrierung des Kupplungssttickes 3 .

Die Anbaukonsole wird am Schwenkantrieb angeschraubt
(siehe Foto).

Anschlussbild der Anbaukonsole

P pR—}
T
TIETTE j:@@
7 T v‘g
*R Ty
| S I |

mm
in
.. ®.55
Kupplungsstick
? s
L R |
NN AV >
Pl
S |
‘ o !
ji‘-’ A7
< 4,2 +0,1
» 65



Ml EVE0107 A-(de)

SRI990 1 5

5.1.2 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler
Zuerst wird das Kupplungsstuck vorbereitet:

Bei Anbau an einen linksdrehenden Antrieb wird der
Gewindestift 4 in die Gewindebohrung “L”
eingeschraubt; Bohrung “R” bleibt frei. Siehe Abb. 27.

Bei Anbau an einen rechtsdrehenden Antrieb wird der
Gewindestift 4 in die Gewindebohrung “R”
eingeschraubt; Bohrung “L” bleibt freil Siehe Abb. 28.

Nun wird das vorbereitete Kupplungsstiick mit zwei unter-
gelegten Scheiben 5 auf die Anlenkwelle 9 geschoben.
Bei den Scheiben ist folgendes zu beachten:

Bei steigender Produkttemperatur reduziert sich der Ab-
stand zwischen Antriebswelle 7 und Kupplungssttick 3.
Daher sollte ein Spiel von etwa 1 mm gewahrleistet sein.
Dies wird erreicht, indem vor dem Anschrauben des Kupp-
lungsstlicks eine entsprechende Anzahl von Scheiben 5
auf die Anlenkwelle 9 gelegt wird. Die genaue Anzahl der
Scheiben ist durch Versuch zu bestimmen. 2 Scheiben
sollten ein Spiel von ca. 1 mm ergeben.

Nun den Gewindestift im Kupplungssttick gegen die Flach-

Drehsinn
0— 100 %
der Anlenk-

welle 9

Drehsinn
0— 100 %

welle 1

Schwenkantrieb

Abb. 27: Anbau bei linksdrehendem Antrieb

der Antriebs-

stelle schrauben und festziehen (nicht gegen das Gewinde
der Anlenkwelle schrauben!)

Zum Schluss die Anlenkwelle so verdrehen, dass der Pfeil
vom Kupplungsstiick auf den Pfeil vom SRI-Gehause zeigt.
Die Anfangs- und Endlage der Antriebswelle 1 und der An-
lenkwelle 9 sind in Abb. 27 (linksdrehender Antrieb) und in
Abb. 28 (rechtsdrehender Antrieb) fir die jeweilige Dreh-
richtung durch die Pfeile gekennzeichnet.

Die Anlenkwelle steht jetzt in der Grundstellung, die der
Sicherheitsstellung von Antrieb entspricht. Die Anlenkwelle
nun nicht mehr verstellen!

5.1.3 Anbau des Stellungsreglers

SRI und Antrieb stehen in Sicherheitsstellung.

Den SRI so auf die Konsole aufsetzen, dass der Mitnehmer
des Kupplungsstlckes 3 in den Mitnehmerschlitz der Wel-
le 1 eingefihrt wird. Darauf achten, dass dabei die Wellen
1 und 9 nicht verstellt werden, und dass beide Wellen
exakt fluchten.

Dann den SRI mit vier Schrauben M6 x 12 und Feder-
scheiben an der Anbaukonsole befestigen.

SRI

Abb. 28: Anbau bei rechtsdrehendem Antrieb
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6 PNEUMATISCHE ANSCHLUSSE

Nach dem erfolgten Ausrichten des Stellungsreglers am
Stellgerat ist die pneumatische Verrohrung vorzunehmen.

Je nach vorliegender Version ergeben sich die neben-
= ’ - stehenden Anschlussbilder.

=

———

Erlauterung der Abkiirzungen:
s Zuluft

y1-d Ausgang 1 bei Direktanbau, drucklos bei stromloser
Elektronik. Bei Verwendung dieses Ausgangs muss
y1 mit der Verschlussschraube verschlossen werden.

y1 Ausgang 1, drucklos bei stromloser Elektronik.
Bei Verwendung dieses Ausgangs muss y71-d mit
Dichtschraube und O-Ring verschlossen werden.

y2 Ausgang 2 bei doppelt-wirkendem Antrieb. Voller
Druck bei stromloser Elektronik. Bei einfachwirkendem
Antrieb verschlossen.

n1 Verschlussschraube mit NPT-Gewinde

n2 Dichtschraube mit O-Ring

Zuluft.......... ... entsprechend ISO 8573-1
FeststoffpartikelgroBe

und -Dichte. . .......... Klasse 2
Olgehalt. ............... Klasse 3

Drucktaupunkt 10 K unter Umgebungstemperatur
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7 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

Es sind die Sicherheitsbestimmungen auf Seite 4 zu be-
achten!

Nicht benétigte Einschraublécher fir Kabelverschaubungen
mussen mit Blindstopfen dicht verschlossen sein.

Die Leitung wird durch die Kabelverschraubung 1 einge-
fuhrt. Diese ist fur Kabeldurchmesser von 6 ... 12 mm (0.24
... 0.47 in) geeignet. Die Leitungseinfuhrung gut abdichten.
Das Eingangssignal wird an den Klemmen 3 mit der Kenn-
zeichnung 11+ und 12 — angeschlossen. Die Schraubklem-
men sind fir Aderquerschnitte von 0,3 ... 2,5 mm?2 (AWG 22
...14) geeignet.

Hinweis: Bei Anschluss der geschirmten Leitungen wird
die Abschirmung nur an der Warten-Seite angeschlossen!
An der Stellungsregler-Seite wird die Abschirmung nicht
angeschlossen!

Anschluss an den Klemmen (Pos. 3+, 3-):

11+
12—

Eingang w+
Eingang w—

An den Steckbuchsen 23 + und 23 — (seitlich in den Klem-
men integriert) kann der Eingangsstrom gemessen werden.
Die Steckbuchsen sind fiir Stecker mit Durchmesser 2 mm
(0.08 in) geeignet.

Zur Verbesserung des EMV-Schutzes durch Einbindung in
die ortliche Erdung stehen der innere und duBere Erdungs-
leiteranschluss 4 zur Verfigung.

7~
N

N/

-

Option Position Feedback + Alarm
31+ Stellungsrickmeldung 4 - 20 mA (+)

32— Stellungsrickmeldung 4 - 20 mA (-)

Zusatzausstattung ‘Grenzwertgeber’ (Pos. 40 )

SRI990-xxxT, U Uber induktive Geber
Klemme | Signal
41 + GWA1
42 — GW1
51 + GW2
52 — GW2
GW Binarausgang ext.
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8 INBETRIEBNAHME

8.1 Aligemeines

Zuerst sollte grundsatzlich das Typenschild gepruft werden,
besonders auf die Eintrdge Ex / nicht Ex, Eingangssignal,
Ausgang einfach- / doppeltwirkend.

Zur Inbetriebnahme muss der analoge Stellungsregler an
einem Antrieb angebaut sein. Es muss ein Eingangsstrom-
signal 4 ... 20 mA oder auch Teilbereiche (split range)
anliegen. Es ist Zuluft mit ausreichender Luftkapazitat mit
1,4 - 6 bar (20 - 90 psig) Druck, jedoch nicht mehr als dem
maximalen Betriebsdruck des Antriebes vorzugeben.

Der SRI990 laBt sich Uber Schalter und Potentiometer bei
gedffnetem Gehausedeckel einstellen.

Achtung: Beim Verstellen von Schaltern oder Poten-
tiometern kénnen Vorgénge eingeleitet werden, die
einen Eingriff in den aktuellen Prozess darstellen und
diesen stéren kénnen!

Daher sollte wéhrend der Einstellungen kein Medium
durch das Ventil strémen.

Bei der Erstinbetriebnahme sind verschiedene Einstellun-
gen vorzunehmen. Es wird empfohlen, wie folgt vorzuge-
hen:

Einstellung des Drehsinns der Anlenkwelle (Kap. 8.2)

Einstellung des Eingangssignalbereiches
z.B. 4 ... 20 mA oder Split Range (Kap. 8.3)

Einstellung der Verstarkung (Kap. 8.4)
Einstellung von Nullpunkt und Spanne (Kap. 8.5)
Einstellung der Dampfung (Zeitkonstante, Kap. 8.6)

Der Stellungsanzeiger 72 wird nach Auswahl der
Ubersetzung an der Zeigerwelle in der gewlinschten
Position aufgesteckt (Kap. 8.7)

Falls der Gehausedeckel eine Entliftungséffnung hat,
so ist zu beachten, dass diese Entliftungstffnung nach
unten gerichtet ist.

1) Potentiometer zum Abgleich der Elektronik (Werkstattarbeit, Seite 22)

Einstellung tiber Schalter und Potentiometer

Beim SRI990 sind fiir die Einstellung der verschiedenen
Parameter und Betriebszustande 8 Dip-Schalter und 5
Potentiometer vorhanden. Siehe Elektronikaufdruck in der
folgenden Abbildung.

w%

=

3 ZERO T
. A 2~ ;[.:j[ﬂ Signal /Signal
Attention Fii h al 4 - 20mA
somung” AN |l o T2 zoma
Switches 3+8 to )::: d| 20 - 4mA
I for operation. ([g-Cilapcde fle]| 20 - 12mA
Details see MI [z1] 1] fl 12 - 4mA
Schalter 3+8 auf © [Rotation / Drehung |
I fir Betrieb. 9.
Siehe hierzu MI |3 ~ ¥
Rl% S B D [zERO]0-rough/grob
- S - S |Span / Spanne
3- 4‘ N |G|Gain / Verst.
%
N G D [Damp. |
@)
o

Die Potentiometer dienen fir die Einstellung von:

Nullpunkt (ZERO): P3

Spanne (S): P2

Verstarkung (G): P4

Dampfung (D): P5

Elektronikabgleich:P1 "
Zum Einstellen von Verstéarkung (G) und Dampfung (D)
sind 1-gangige Potentiometer mit Endanschlag vorhanden,
deren aktuelle Position durch einen Pfeil angezeigt ist. Flr
die Einstellung von Nullpunkt (ZERO), Spanne (S) und den

Elektronikabgleich?) sind mehrgangige Potentiometer (ca.
30 Umdrehungen) ohne Endanschlag eingesetzt.

Die Schalter dienen zur Einstellung von:
Drehrichtung Anlenkwelle (Schalter 1 und 2)
Nullpunktabgleich (Schalter 3) "
Signalbereich (Schalter 4, 5, 6 und 7)
Pneumatik-Test (Schalter 8)
Neben den Schaltern ist deren Nummer (1 bis 8) auf die
Elektronik gedruckt. Die mdgliche Schalterstellung (“I” und
“II") ist unterhalb Schalter 8 aufgedruckt. Die Schalterstel-

lungen sind wie folgt definiert:

Schalterstellung “I”: Schalterstellung II:

& ] & ]
4/« N 4| - |
5]l ] 5llof—

[11] 1]
Achtung!

Schalter 3 und 8 mlssen im Betrieb auf Schalterstellung
“I” stehen. Vor dem Verstellen der Schalter 1 bis 8 wird
empfohlen, den betroffenen Anlagenteil auBer Betrieb zu
nehmen, da Vorgange eingeleitet werden, die einen Ein-
griff in den aktuellen Prozess darstellen und diesen stéren
kénnen! Daher sollte wahrend dieser Einstellungen kein
Medium durch das Ventil stromen.
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8.2 Einstellung des Drehsinns
der Anlenkwelle

Wenn sich der Antrieb von der Anfangs- zur Endposition
bewegt, ist der Drehsinn der Anlenkwelle rechts- oder
links- drehend, je nach gewahlter Anbauart des Stellungs-
reglers und Konfiguration des Antriebes (Feder schlieBt /
offnet / doppeltwirkend).

Fur die ordnungsgeméaBe Funktion muss dieser Drehsinn
am Stellungsregler eingestellt werden (mit Schaltern 1+2).

Der Drehsinn ist definiert als die Drehrichtung der Anlenk-
welle von der Anfangs- zur Endposition, wenn man von
vorne auf den Stellungsregler blickt. Siehe folgende Ab-
bildung (gezeigt: Linksanbau, Feder schlieBt, Drehsinn L).

Drehsinn der Anlenkwelle bei einem einfachwirkenden
Hubantrieb mit Feder:

Linksanbau Feder Rechtsanbau
oder Direktanbau im Antrieb:
L Feder schlieBt R
R Feder 6ffnet L
Drehsinn der Anlenkwelle bei einem Schwenkantrieb:
Antrieb 6ffnet Antrieb 6ffnet
linksdrehend rechtsdrehend
L R

Der Drehsinn der Anlenkwelle beim doppeltwirkenden
Antrieb wird u.a. bestimmt von der Anbauseite und der Ver-
rohrung der pneum. Ausgange zum Antrieb. Hierbei ist zu
berlicksichtigen, dass bei stromlosen SRI der Ausgang y1
drucklos wird und y2 Zuluftdruck fuhrt.

Der Drehsinn der Anlenkwelle wird mit den Schaltern 1+2
eingestellt; siehe folgende Abbildung.

2 ZERO : -
N 1 Slnalls21nAal
Attention ‘ aj 4 - 20m
Achtung A bl 4 - 12mA
- c| 12 - 20mA
Switches 3+8 to d|l 20 - 4mA
I for operation. | bcdef|e] 20 - 12mA
Details see MI ] £4.12 -...4mA .|
Schalter 3+8 auf | O Rotation / D"eh‘,‘f‘? |
I far Betrieb. 9l /X 3
Siehe hierzu MI |® ~ |

L: Linksdrehende Anlenkwelle: Schalter 1+2 auf Stellung “I”
R: Rechtsdrehende Anlenkwelle: Schalter 1+2 auf Stellung “II”

Hinweis: Wenn die Schalter 142 falsch stehen, hat der Stel-
lungsregler eine Mitkopplung statt einer Gegenkopplung,
und der Antrieb fahrt mit voller Kraft in die Endlage.

Begriffserlauterungen

Hub, Hubbereich
0 % Stellung

100 % Stellung

des Membranantriebes gilt beim Schwenkantrieb als Winkel, Winkelbereich.

ist der mechanische Anschlag bei wirklich geschlossenem Ventil (Achtung bei Verwendung von
Handrad und mechanisch einstellbarer Hubbegrenzung!)

ist der mechanische Anschlag bei wirklich offenem Ventil.
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8.3 Einstellung des
Eingangssignalbereiches
Beim SRI990 kénnen mit den Schaltern 4 bis 7 die folgen- M
den Eingangssignalbereiche eingestellt werden: @« — T
= ZERO [-mm — .
0% | 100% | Fall | S4 | S5 | s6 | S7 P EE " [Signal /signar
Attention ERRECTEN | MM iy a| 4 - 20mA ||
4mA | 20mA | a | [ [ [ i AN oa [ s~z |
4mA | 12mA | b ' ' I ' switches 3+8 to | |[6]- HR 4 20 —ana |
12mA | 20mA c | | Il Il [I) forlOPePathin<I>n-‘~~ Si=MMia b ¢ de $ ?g - 1imﬁ 1
etails see TEII] O ) . - mA |
m m e I fir Betrieb. N
12mA | 4mA | f Il Il I I Siehe hierzu MI__ [ hl /'
Die Schalterpositionen zur Einstellung der verschiedenen
Signalbereiche sind auf der Elektronik aufgedruckt. Siehe
nebenstehende Abbildung.
Fur 4 ... 20 mA werden die Schalter 4 bis 7 auf Position “I”
gestellt (wie Abbildung).
Damit ist der Eingangssignalbereich eingestellt!
Aufteilung des Eingangs-Signalbereichs, 100
Split Range X
Wenn mehrere Stellungsregler an einer Stromschleife in 80
Reihe mit dem Einheitssignal 4 ... 20 mA betrieben werden,
kdnnen Uber Split range jedem Gerét individuelle Stellbe-
reiche zugeordnet werden, die sich ggf. auch Uberlappen. 60
Diese Funktion ist nitzlich, wenn ein so weiter Regelungs-
bereich gefordert ist, der mit nur einem Ventil nicht abge-
deckt werden kann. Hier kann ein Ventil mit kleiner Nenn- 40
weite eingesetzt werden, das die kleinen Mengen Uber-
nimmt; ein dazu parallel montiertes Ventil mit groBer Nenn-
weite Ubernimmt dann die groBen Mengen. 20
%
Beispiel: Einstellung des Signalbereichs auf 12 ... 20 mA 0
Es wird empfohlen, den Stellungsregler vor Verstellung des :
Eingangssignalbereiches stromlos zu machen (Eingangs-
signal abschalten). Danach werden die Schalter 4 und 5 auf 100
Position “I” und Schalter 6 und 7 auf Position “II’gestellt. x
Die einzelnen Schalterpositionen sind in der folgenden Ab- 80
bildung dargestellt.
] [
© 2N H] || Signal / Signal:
Attention é al 4 - 20mA"""
Achtung 1 b.|..4.-.12mA.. 40
- : c| 12 - 20mA
Switches 3+8 to 2 O e A
I for operation. el 20 - 12mA
Details see MI ‘ f[ 12 - 4mA
Schalter 948 auf |~~~ (> [Rotation / Drehung | 20
I fir Betrieb. 9. N %
Siehe hierzu MI |3 ~ [ ¥ 0
4 12 20
mA mA mA

Split range, Aufteilung des Eingangssignalbereiches
Beispiel: Bei kleinem Strom stellt nur das kleine Ventil;
ab ca. 50 % kommt das groBe Ventil hinzu
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8.4 Einstellung der Verstarkung (G)

Mit dem Potentiometer P4 fur die Verstarkung (G) wird die
Kreisverstarkung des Stellungsreglers eingestellt. Die ma-
ximal mogliche Verstérkung wird dabei vom Stabilittsver-
halten des Regelkreises bestimmt. Sie wird so gewahlt,
dass der Antrieb bei konstant vorgegebenen Eingangswert
nicht mehr schwingt.

Rechtsdrehung P4: Verstarkung wird gréBer
Linksdrehung P4: Verstarkung wird kleiner

Wenn der Stellungsreglerkreis schwingt, ist die Verstarkung
(G) zu verringern. Es ist dabei zu berlcksichtigen, dass
eine Anderung der Verstarkung die Regelabweichung
andert, und daher ein Nachjustieren der Potentiometer flr
den Stellbereich (Nullpunkt und Spanne) erforderlich wird.

8.5 Einstellung von
Nullpunkt (ZERO) und Spanne (S)

Nach den Einstellungen in Kap. 8.2 bis 8.4 erfolgt nun bei

der Erstinbetriebnahme die Einstellung von Nullpunkt

(ZERO) und Spanne (S). Dabei geht man folgendermaBen

vor:

a) Anfangswert der FihrungsgréBe vorgeben (Hubanfang)

b) Potentiometer P3 fir Nullpunkt (ZERO) drehen, bis der
Antrieb gerade beginnt, sich aus seiner Endlage heraus
zu bewegen.

Rechtsdrehung P3: Nullpunkt-Anhebung
Linksdrehung P3:  Nullpunkt-Absenkung

¢) Endwert der FUhrungsgréBe vorgeben (Hubende)
d) Potentiometer P2 fiir Spanne (S) drehen, bis der
Antrieb genau seine Endstellung erreicht.

Rechtsdrehung P2: Spanne wird groBer
Linksdrehung P2:  Spanne wird kleiner

Diese Einstellungen beeinflussen die Verstarkung, daher
ggf. in Kap. 8.4 nochmals nachjustieren.
Danach ist die Anpassung am Ventil beendet!

8.6 Einstellung der Dampfung (D)

Durch das Potentiometer P5 fir die Dampfung (D) wird das
dynamische Verhalten des Antriebs bei einer sprunghaften
Anderung des Eingangssignals beeinflusst. Hierzu wird das
Eingangssignal mit einer zusatzlichen Zeitkonstante ver-
sehen. Die Zeitkonstante macht sich im Stellungsregelkreis
erst dann bemerkbar, wenn die mit dem Potentiometer ein-
gestellte Zeitkonstante groBer ist als die Stellzeit des An-
triebes.

Rechtsdrehung P5: Dampfung wird gréBer
Linksdrehung P5: D&mpfung wird kleiner

Die Wirkung der Stellzeit kann durch Vorgabe von Signal-
eingangsspriingen (iberpriift werden. Durch eine Anderung
der Stellzeit werden die Bereichsgrenzen und die Verstar-
kung nicht beeinflusst.

8.7 Einstellung des Stellungsanzeigers

Der mechanische Stellungsanzeiger ist Uber ein Getriebe
an die Anlenkwelle des Stellungsreglers gekoppelt.

Das Getriebe ist umschaltbar und bietet die Ubersetzungen
1:2und1:6 .

Auswahl der Getriebelibersetzung

Bei einem Drehwinkel der Anlenkwelle von

< 30 ° wird die Ubersetzung 1 : 6 ausgewéhit

(ergibt bei z.B. 20 ° Drehwinkel dann 120 ° Anzeige), bei
> 30 ° wird die Ubersetzung 1 : 2 gewahlt

(ergibt bei z.B. 45 ° Drehwinkel dann 90 ° Anzeige).

Bei Schwenkantrieben ist der Drehwinkel gleich dem
Schwenkwinkel des Antriebes.

Bei Hubantrieben ergibt sich der Drehwinkel aus Hub und
gewahlter Abgrifflange am Anlenkhebel.

Einstellung der Getriebelbersetzung

Die Zeigerscheibe 12 abziehen.

Den der aus der Getriebewelle ragende Stift 72b unter
leichtem Drehen bis zum Anschlag herausziehen
(L:Jbersetzung 1:2) bzw. bis zum Anschlag einschieben
(Ubersetzung 1 : 6). Siehe Abbildung.

12 12b

Die Zeigerscheibe 12 wird in die gewlinschte Position ge-
dreht und auf die Getriebewelle bis zum Anschlag aufge-
steckt (Klemmkupplung).

1) Die Angaben sind zur Vereinfachung gerundet.
Die korrekten Ubersetzungsverhaltnisse sind 1 : 1,83 und 1 : 6,28
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8.8 Inbetriebnahme der Stellungsriick-
meldung (4 ... 20 mA)

Allgemeines

Die elektrische Stellungsriickmeldung ist eine ab Werk ein-
gebaute Zusatzausstattung. Sie formt die Hub- oder Schwenk-
bewegung eines Stellgerates um in ein elektrisches
Einheitssignal 4 ... 20 mA.

Der Gerateanbau an das Stellgerat ist nach NAMUR-
Empfehlung vorzunehmen. Bei 50 % Hub muss der
Anlenkhebel waagerecht stehen. Der Stellungsumformer
muss korrekt angeschlossen sein. Beide LEDs leuchten.

Einstellen von Messbereichsanfang (4 mA)

a) Stellantrieb in Anfangsstellung fahren

b) Dricken der Taste S1 ,Config Output 4 mA* langer als
2 s. Wahrend dieser Zeit leuchtet LED 1.
Nach 2 s leuchten wieder beide LEDs, der 4 mA-Wert
ist damit gespeichert.

Einstellen von Messbereichsende (20 mA)

a) Stellantrieb in Endstellung bringen

b) Dricken der Taste S2,Config Output 20 mA* langer als
2 s. Wéahrend dieser Zeit leuchtet LED 2.

Nach 2 s leuchten wieder beide LEDs, der 20 mA-Wert
ist damit gespeichert.

Freies Einstellen der Stromwerte an den End-

punkten

a) Den Stellantrieb zu demjenigen Endpunkt bringen, an
welchem der Stromwert eingestellt werden soll.

b) Beide Tasten gleichzeitig flr ca. 2 s driicken. Danach
leuchten beide LEDs abwechselnd im Sekundentakt
(Einstellmodus).

c) Mitder Taste S1,Config Output 4 mA*“ kann der Strom-
wert am Ausgang verringert und mit der Taste S2
,config Output 20 mA* kann der Stromwert am Ausgang
erhéht werden. Ein kurzes Dricken bewirkt eine kleine
Anderung, wahrend ein langes Driicken eine groBe
Anderung bewirkt.

Der Ausgangsstrom kann beliebig zwischen ca. 3,3 und
22,5 mA eingestellt werden.

d) Ohne eine Betatigung der Tasten wird der Wert ge-
speichert. Nach einigen Sekunden wird automatisch in
den normalen Betriebsmodus zurtickgeschaltet und
beide LEDs leuchten wieder.

Fehlerbehebung beim Stellungsumformer

Die Komponenten des Stellungsumformers werden standig
durch einen Mikrocontroller Gberwacht. Fehlfunktionen sind
daran zu erkennen, dass entweder beide LEDs aus sind
oder beide LEDs gleichzeitig in schneller Folge ein- und
ausgeschaltet werden (Problemmeldung).

Bei gravierenden Fehlern, z.B. Potentiometer nicht vor-
handen, wird zusatzlich zur Problemmeldung ein Ausgangs-
strom von gréBer 24 mA ausgegeben.

In diesem Fall ist zu Gberprtifen:

a) Der korrekte Anschluss des Potentiometers an die
Leiterplatte.

b) Der Betrieb des Potentiometers innerhalb seines
Arbeitsbereiches.

Wenn beide LEDs aus sind, ist die Stromversorgung zu
Uberprufen (Mindestspannung, Polaritat).

8.9 Elektronikabgleich

H Achtung: Servicefunktion H

Die Elektronik ist ab Werk hinreichend genau abgeglichen;
ein Abgleich ist bei Auslieferung nicht erforderlich. Das Po-
tentiometer ist mit Lack gegen eine versehentliche Verstel-
lung gesichert.

Sollte ein Elektronikabgleich erforderlich werden (z.B. nach
Austausch der Elektronik), so ist folgendermaBen vorzuge-
hen:

a) Eingangsstrom 4 mA vorgeben.

b) Schalter S3 auf “II” stellen: Positionsregelkreis wird ge-
offnet.

c) Potentiometer P1 drehen, bis der Antrieb gerade
beginnt, sich aus seiner Endlage heraus zu bewegen.

d) Schalter S3 wieder auf “I” zurlickstellen.

8.10 Pneumatik-Test

H Achtung: Servicefunktion H

Zum Uberpriifen des pneumatischen Teils des SRI, indem
direkt der Strom fir das IP-Modul vorgegeben wird (keine
Regelung).

Vorgehensweise: Schalter 8 in Stellung “II” stellen

(siehe Abbildung).

e A e N

3 ZERO - -
N Signal / Signal
Attention al 4 - 20mA
Achtung A b| 4 - 12mA
: c| 12 - 20mA
Switches 3+8 to N d[ 20 - 4mA
I for operation. ! abcdef €] 20 - 12mA
Details see MI f|l 12 - 4mA

Schalter 3+8 auf | . (O [Rotation / Drehung |

I fiir Betrieb. 9 /|
Siehe hierzu MI |@ ~
Achtung!

Beim Verstellen des Schalters 8 werden Vorgange ein-
geleitet, die einen Eingriff in den aktuellen Prozess dar-
stellen und diesen stéren kdnnen! Daher sollte wéhrend
dieser Einstellungen kein Medium durch das Ventil stro-
men.

Durch Verstellen des Schalters 8 auf Position “II” wird ein
Pneumatiktest durchgefihrt, mit dem die Funktion der
Stellungsregler-Pneumatik, einschlieBlich deren Ansteue-
rung, Uberprift werden kann. Verstellt man den Schalter 8
von Position “I” (Betriebszustand) auf Position “II”, so geht
der Druck im Antrieb auf nahezu Zuluftdruck. Der Antrieb
bewegt sich in die dem maximalen Druck zugeordnete
Richtung.

Falls sich gar keine Wirkung zeigt, so ist zu prifen:

- Zuluft vorhanden? - Stecker zu IP-Modul gesteckt?

Wenn dieses in Ordnung ist, so ist mdglicherweise die
Elektronik oder ein pneumatisches Teil defekt. Siehe

auch “Instandsetzung” Seite 24.

uln

Im Betrieb muss Schalter 8 stets auf Stellung “I” stehen!
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9 AUSSERBETRIEBNAHME

Vor AuBerbetriebnahme sind Zuluft und elektrisches Ein-

gangssignal abzuschalten.

10 DIAGNOSE, FEHLERSUCHE

Stérung

Mégliche Ursache

Beseitigung

Antrieb reagiert nicht bei
anliegendem Eingangssignal
oder auf Anderung des
Eingangssignals.

Pneumatische Anschlisse vertauscht

Anschlisse Uberpriifen, siehe Seite 16

Elektrische Anschlisse vertauscht

Elektrische Anschliisse umpolen, Seite 17

Justierung Nullpunkt und Spanne falsch

Uberpriifen, siehe Seite 21

I/p-Umformer oder ein pneum. Teil defekt

Pneumatik-Test ausflihren,
Teil ggf. austauschen, siehe Seite 25

Drehrichtung vertauscht

Drehsinn andern

Ausgangsdruck erreicht nicht
die volle Hohe

Zuluftdruck zu gering

Zuluftdruck Uberpriufen

I/p-Umformerteil defekt

Pneumatik-Test ausfiihren,
Teil ggf. austauschen, siehe Seite 25

Filter im Zuluftanschluss verstopft

Filter austauschen, siehe Seite 24

Antrieb 1auft in Endstellung

Stellungsregler
an der falschen Seite angebaut oder
Schalter 1+2 falsch eingestellt (R/L)

Montageseite nach Tabelle Seite 19
Uberprifen

Pneumatik-Test ist noch eingeschaltet
(Schalter 8 = “II")

Schalter 8 auf “I” zuriickstellen, Seite 22

Pneumatische Anschllsse vertauscht
(doppeltwirkende Ausflihrung)

Anschlisse Uberprifen, siehe Seite 16

Instabiles Verhalten -
Stellungsregelkreis schwingt

Verstarkung zu hoch

Verstarkung reduzieren, siehe Seite 21

Stopfbuchsenreibung am Ventil zu gro

Stopfbuchsenpackung etwas I6sen bzw.
erneuern

Bei Kolbenantrieben:
Haftreibung am Zylinder zu groB3

Verstarkung reduzieren, siehe Seite 21

Hubbereich lasst sich nicht
einstellen

Stellungsregler baut Druck nicht
vollstéandig ab

Zuluftdruck Uberprifen (max. 6 bar)

Verstarkung Uberprufen, siehe Seite 21

Pneumatik Uberprifen mit Pneumatik-Test
(Schalter 8 = “II"), siehe Seite 22

Pneumatik-Test
zeigt keine Wirkung

Zuluft fehlt

Zuluft anschlieBen

Eingangssignal fehit

Eingangssignal anschlieBen

I/p-Umformer oder ein pneum. Teil defekt

Teil austauschen (Werkstattarbeit)
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11 INSTANDHALTUNG, INSTANDSETZUNG

11.1 Allgemeines

Der Stellungsregler SRI990 bedarf keiner turnusméaBigen
Wartung. Beim Austausch von Bauteilen bei Instandset-
zungsarbeiten sind die Sicherheitsbestimmungen auf Seite
4 zu beachten!

11.2 Austausch des Zuluftfilters

Bei Verstopfung des Zuluftfilters ist dieses auszutauschen.
Dazu die Anschlussverschraubung am Zuluftanschluss ent-
fernen, das Siebfilter aus der Anschlussbohrung entnehmen
und durch ein neues ersetzen.

11.3 Ausbau der elektrischen Baueinheit

Zeigerscheibe 12 abziehen. Die elektrische Baueinheit 40
abschrauben (die 7 Schrauben an der Frontseite l6sen),
siehe Abbildung unten.

Die Elektronik senkrecht nach oben abheben. Die Stecker
41 und 42 (siehe Abbildung auf Seite 25) von der Leiter-
platte abziehen. Dazu keinesfalls Werkzeuge benutzen;
dadurch kénnten Bauteile beschadigt werden. Fest sitzende
Stecker lassen sich leicht I6sen, wenn sie diagonal nach
innen kippend, abgezogen werden.

Beim Einbau der elekirischen Baueinheit 40 die Steckver-
bindungen mit Steckern 47 und 42 wieder herstellen (Lage
der Kabel beachten) und die Baueinheit anschrauben (die 7
Schrauben mit Zahnscheiben an der Frontseite wieder
festschrauben).

11.3.1 Umrustung des Stellungsreglers
Die Stellungsregler dieser Geréateserie bestehen aus den
gleichen mechanischen und pneumatischen Komponenten
und Zubehérteilen. Durch einfachen Austausch der Elektro-
nik kann auf einen “digitalen” oder “intelligenten” Stellungs-
regler umgerustet werden.

Fur ein Upgrade bitte TI EVE102 U anfordern.

2

- 20mA

ignal/Signal

| Signe
a 4

Switches 3+8 to

I for operation.

Details see MI

Schalter 3+8 auf

I for Betrieb.
8iehe hierzu MI
~
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11.4 Austausch der mechanischen und
pneumatischen Baueinheiten

Vorher elektrische Baueinheit 40 ausbauen (siehe vorige
Seite).

11.4.1 Austausch des Verstarkers

Den Verstéarker 43 von der Grundplatte abschrauben.
Neuen Verstarker anschrauben.

Beim Anbau O-Ringe (3 Stlick beim einfachwirkenden, 5
Stuick beim doppeltwirkenden Stellungsregler) zwischen
Verstérker 43 und Grundplatte) korrekt einlegen.

Wird ein einfachwirkender Verstarker gegen einen doppelt-
wirkenden ausgetauscht, so ist vorher die Dichtschraube 44
zu entfernen.

Die Luftleistungsdrosseln mlssen soweit herausgedreht
werden, bis der Schraubenkopf mit der Verstarkerober-
flache plan ist ( = ungedrosselt).

11.4.2 Austausch des Vorverstarkers

Den Vorverstarker 45 von der Grundplatte abschrauben
(Schrauben 46 und 47).

Neuen Vorverstarker anschrauben.

Beim Anbau O-Ringe (4 Stuick) zwischen Vorverstarker 45
und Grundplatte) korrekt einlegen.

11.4.3 Austausch des IP-Moduls

Das IP-Modul 48 von der Grundplatte abschrauben.
Neues IP-Modul anschrauben.

Beim Anbau den O-Ring zwischen IP-Modul 48 und
Grundplatte korrekt einlegen.

11.4.4 Austausch der Ruckfihreinheit

Der Anlenkhebel bzw. das Kupplungsstlick muss von der
Anlenkwelle abmontiert sein.

Den Sprengring an der Anlenkwelle 9 (siehe Seite 6) ent-
fernen. Die komplette Ruckflhreinheit 49 , bestehend aus
Anlenkwelle, Getriebe und Drehwinkelsensor, abschrauben
und herausziehen.

Neue Ruckfuhreinheit 49 einfiihren, anschrauben und
Sprengring an der Anlenkwelle anbringen.

42

1) Die Grundplatte hat einen doppelten Boden mit Luftflihrungskanalen
und Anschlussbohrungen darin. Um die Dichtigkeit zu den angeschraubten
Elementen zu gewahrleisten, sind die O-Ringe erforderlich.
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12 OPTION “Grenzwertgeber”

Umbau auf diese Option bzw. Austausch

Drei Schrauben 7 einschlieBlich Zahnscheiben von der
Elektronik abschrauben.

Grenzwertgeber 2 so aufsetzen, dass das abgeflachte
Wellenende 19 im Stellungsregler in die Nut der Grenzwert-
geberwelle eingreift.

Grenzwertgeber mit drei langeren Schrauben 3 und Unter-
legscheiben befestigen. Die Anlenkwelle auf der Riickseite
des Stellungsreglers muss sich leicht drehen lassen und
dabei die Fahnen des Grenzwertgebers mitbewegen.
Schrauben 3 16sen und die Wellen von Stellungsregler und
Grenzwertgeber fluchtend ausrichten (Anlenkwelle mehr-
fach drehen), dann festziehen.

Kurzen Anzeiger durch langen Anzeiger 12 ersetzen.

Hohen Gehausedeckel 20 (oder flachen Deckel mit Zwi-
schenrahmen) auf dem Gehause festschrauben.

Schaltverhalten

Anlenkhebel, Anlenkwelle und Steuerfahnen sind fest mit-
einander verbunden, ohne dazwischengeschaltetes Ge-
triebe. Die Steuerfahnen bewegen sich somit um den glei-
chen Winkelbetrag wie der Anlenkhebel. Die Lange einer
Steuerfahne entspricht einem Drehwinkel von 120 ©

Die beiden Steuerfahnen arbeiten auf verschiedenen Ebe-
nen, daher taucht die jeweilige Fahne nur in den dazugehé-
rigen Sensor ein.

Durch Verstellen der Justierschrauben (nach Lésen der
mittleren Schraube 70 ) kénnen die Fahnen relativ zum
Drehwinkel so verstellt werden, dass eine Fahne in den
Sensor eintaucht oder eine eingetauchte Fahne freikommt
(siehe Abb.)

Einstellung der Grenzwertgeber-Schaltpunkte

Zuerst mittlere Schraube 70 16sen (1-2 Umdrehungen,
aber nicht herausschrauben), sonst werden bei den nun
folgenden Schritten die Schaltfahnen beschadigt!

Schalter GW1 verstellen:
Justierschraube bei Zahl 1 drehen, bis das
gewunschte Schaltverhalten erreicht wird.
Schalter GW2 verstellen:
Justierschraube bei Zahl 2 drehen, bis das
gewunschte Schaltverhalten erreicht wird.

Zum Fixieren der Schaltpunkte die mittlere Schraube 70
wieder festschrauben.

Die Steuerfahnen im Betrieb nicht bertihren,
Verletzungsgefahr!

100 %

Ebenen der Steuerfahnen (Abb. ohne Abdeckung)
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13 ZUSAMMENSCHALTUNG
MIT SPEISEGERATEN

Die Sicherheitsbestimmungen auf Seite 4 beachten!

13.1 Nicht-eigensicherer Einsatz

Der SRI990 kann am 4 ... 20 mA - Ausgang eines Prozess-
leitsystems oder Reglers angeschlossen werden. Birde RL
ca. 300 Ohm.

Leitsystem, Regler SRI990
é 420 mA
=) =

13.2 Eigensicherer Einsatz

Der SRI990 kann am eigensicheren 4 ... 20 mA - Ausgang
eines Prozessleitsystems oder Reglers angeschlossen
werden. Falls kein eigensicherer Ausgang verfugbar ist,
muss ein geeigneter Trennverstarker oder eine Sicherheits-
barriere zwischengeschaltet sein. Beim eigensicheren
Einsatz ist auf die Zulassigkeit der Zusammenschaltung zu
achten.

Regler/Leitsystem-Ausgang eigensicher:

Leitsystem, Regler

X =
eigen- 4-20 mA
sicher

]

Ext

Regler/Leitsystem-Ausgang nicht eigensicher:

Leitsystem, Regler

I+l =1 T}
nicht = H = =
eigen- 4-20 mA A\ 4-20 mA
sicher = = =

I - I

AC/DC 24V

Ex:Bergigh 11t

Folgende Geréate kénnen eingesetzt werden:

Gert Eingangs- trelblthEurde treibt n *)
Birde R2 SRI990
am Ausgang
TV928 50 Q 600 Q 1 Stk.
TV228 <100 Q 700 Q 2 Stk.
11949 RL+200 Q 580 Q 1 Stk.

*  Fir Split range-Betrieb

Alle Komponenten, die im ex-gefahrdeten Bereich an den
SRI990 angeschlossen werden, bendtigen eine Ex-
Zulassung. Deren Grenzwerte durfen in keinem Fall tber-
schritten werden. Diese Grenzwerte mlssen auch beim
Anschluss weiterer Kapazitaten, Induktivitdten, Spannungen
und Stréme beachtet werden.

Zusétzliche Optionen kénnen andere Grenzwerte haben als
das Grundgerat. Siehe hierzu das Typenblatt bzw. die
Baumusterprifbescheinigung.

13.3 Split range

Sollen mehrere Stellantriebe von der gleichen Fihrungs-
gréBe angesteuert werden, und jeweils nur in einem be-
stimmten Teilbereich dieser FuhrungsgréBe den vollen Hub
ausflhren, so ist fir jeden Stellantrieb ein SRI990 vorzu-
sehen, dessen Nullpunkt und Hubbereich auf den jeweils
gewunschten Teilbereich der FlhrungsgréBe einzustellen
ist.

Elektrisch werden die Stellungsregler in Reihe geschaltet.
Dabei muss beachtet werden, dass die zulassige Burde
des Prozessleitsystems oder Reglers nicht Gberschritten
wird (RL eines SRI990 ca. 300 Ohm).

Die Ausgangsspannung (Leerlaufspannung) muss dabei >
8,5 V pro angeschlossenem Stellungsregler betragen. Die
gesamte Leitungskapazitat darf 1 uF nicht Gberschreiten.

Beispiel: 2-fach Unterteilung

Leitsystem, Regler SRI990

l ]
) ]
é 4-20 mA E
= =
-

SRI990

Bei eigensicherem Einsatz gelten die gleichen Bedingun-
gen wie in Kapitel 13.2 beschrieben.

[

[

—
=

Die Einstellungen der Stellungsregler sind auf Seite 20 be-
schrieben.
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bei Option “mit Grenzwertgeber”
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